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RESUMEN PROFESIONAL 

Ingeniero en Mecatrónica y Tecnólogo en Control Automático e Instrumentación con especialidad en Automatización Industrial. Con 
conocimientos en programación de PLC, sensores industriales, sistemas eléctricos y mecánicos, neumática, sistemas de visión y 
robótica. Experiencia en soporte técnico a sistemas electromecánicos, diagnóstico y solución de fallas, interpretación de diagramas 
eléctricos, validación y pruebas de funcionamiento. Familiarizado con Siemens TIA Portal, Allen-Bradley RSLogix 500, programación 
Ladder, Cognex Vision Systems y fundamentos de robótica KUKA. Orientado al análisis de fallas, mejora continua, trabajo 
multidisciplinario y soporte a operaciones. 

COMPETENCIAS CLAVE 

• Programación y debug básico de PLC Siemens (TIA Portal) y Allen-Bradley (RSLogix 500). 
• Análisis y diagnóstico de fallas en sistemas eléctricos y electromecánicos. 
• Sensores industriales, entradas/salidas digitales (I/O) e integración de sensores. 
• Interpretación de diagramas y esquemas eléctricos; fundamentos de tableros de control. 
• Neumática: actuadores, cilindros, electroválvulas y fundamentos de control electroneumático. 
• Sistemas de visión Cognex: configuración de inspecciones, OCR y señales digitales. 
• Fundamentos de robótica KUKA: coordenadas, efectores finales y seguridad básica. 
• Validación, pruebas funcionales, troubleshooting, análisis de causa-raíz y documentación técnica. 

HISTORIA LABORAL 
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• Tuve a 2 ingenieros a cargo de dar soporte técnico a sistemas electromecánicos. 
• Soporte técnico a sistemas electromecánicos. 
• Diagnóstico y solución de fallas. 
• Interpretación de diagramas eléctricos. 
• Validación y pruebas de funcionamiento. 
• Elaboración de documentación técnica. 

PROYECTO DE INGENIERÍA / ACADÉMICO 

Desarrollo de Firmware Embebido e Integración de Hardware para Robot AGV 

Colaboración con FLEX & NXP Semiconductor 

• Integración de múltiples sensores para medición de distancia, orientación y retroalimentación de movimiento. 
• Integración de IMU y desarrollo de firmware para adquisición de aceleración y movimiento angular para estimar roll, pitch y yaw. 
• Implementación de módulos ADC, PWM y Bluetooth. 
• Integración hardware-software, validación y debug del sistema. 
• Análisis de causa-raíz, pruebas del sistema y solución de problemas. 
• Validación de funcionalidades de sensores y protocolos de comunicación. 
• Colaboración en un equipo de ingeniería multidisciplinario para entregar una plataforma autónoma funcional. 
• Pruebas funcionales y depuración utilizando instrumentos de laboratorio. 

AUTOMATIZACIÓN, PLC Y CONTROL 

PLC: Siemens TIA Portal (nivel académico), Allen-Bradley RSLogix 500 (nivel académico), programación Ladder, I/O digitales, 
fundamentos de HMI. 

Sensores: Sensores industriales, integración de sensores, instrumentación industrial básica. 

Eléctrico: Interpretación de diagramas eléctricos, lectura de esquemas, fundamentos de tableros de control, diagnóstico básico de fallas. 

Neumática: Actuadores, cilindros, electroválvulas y control electroneumático. 

Visión: Cognex Vision Systems (nivel académico), OCR, configuración de inspección, I/O digitales y aplicaciones básicas sin PLC. 

Robótica: Fundamentos de robots KUKA, sistemas de coordenadas, efectores finales y seguridad básica. 

HERRAMIENTAS TÉCNICAS 

Medición: Multímetro digital, osciloscopio, generador de funciones e instrumentos de medición electrónica. 

Software: SolidWorks (básico), C++ (intermedio), Python (básico), LabVIEW (intermedio), MATLAB (avanzado), Arduino IDE 
(avanzado), Multisim (avanzado), Proteus (avanzado). 

EDUCACIÓN 
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• Graduado en summa cum laude 
• Top 5% de la generación 
• GPA 98.39/100 



 

Tecnólogo en Control Automático e Instrumentación, especialidad en Automatización Industrial — CETI  |  Guadalajara, 
Jalisco  |  Diciembre 2015 

• Graduado en summa cum laude 
• Mejor promedio de la Generación LXVI de tecnólogos 
• GPA 97.81/100 

IDIOMAS 

Inglés: B2 (Intermedio-alto) 


