
danieluvera5626@gmail.com 214 calle 4 sur La Asunción 72595 San Francisco
Torimehuacan, Pue.

Ingeniero Mecatrónico recién egresado con conocimientos sólidos en lectura e interpretación de planos técnicos y uso de herramientas
de medición. A través de mis prácticas he desarrollado habilidades en el modelado 3D de piezas (SolidWorks/CATIA). Soy una persona
responsable y organizada, residente de la zona, con mucha disposición para aprender los procesos de manufactura y aportar mi
esfuerzo a la producción.

OBJETIVO PROFESIONAL

Diseño y simulación de piezas 3D en CATIA V5 y SOLIDWORKS para la creación de proyectos.
Ensamble de mecanismos complejos con el fin de experimentar y mejorar el diseño.
Realización de estudio de movimiento DMU Kinematics /SOLIDWORKS Motion para análisis de comportamiento previo a la
fabricación física.
Creación de un proceso de manufactura en DELMIA V5.
Conocimiento básico en simulación con materia en pieza 3D.
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 RABELO UVERA DANIEL
Mecatrónica, Mantenimiento, Diseñador y Operador de Manufactura Flexible 

Inglés: B1 Intermedio

IDIOMAS

EXPERIENCIA PROFESIONAL

Operador de Impresora UV H2513ET.
Creación de manual de uso de la máquina y documentación de procedimientos operativos para optimizar el rendimiento.
Aprendiz de operador y mantenimiento cortadora laser de CO2 Asia robótica.
Aprendiz de operador y mantenimiento router cnc Asia robótica.

Aprendiz de Operador
Electric Neon Mexico - Puebla, Pue.
Mayo 2024 – Agosto 2024

EDUCACIÓN

UTP (Agosto de 2024-2026)
Ingeniería Mecatrónica 

Software Especializado
Diseño/CAD: CATIA V5, SOLIDWORKS 2024.
Manufactura/Simulación: CNC SIMULATOR, DELMIA V5.
Gráficas/Animación: Adobe ILLUSTRATOR (Vectores), BLENDER (Modelajes y animaciones 3D).
Ofimática: Paquetería Office.
Habilidades Técnicas Adicionales
Manejo de herramientas de medición.
Habilidades blandas: Resolución de problemas , Autodidacta , Comunicación efectiva.

HABILIDADES

Daniel Uvera

EXPERIENCIA TÉCNICA

https://www.linkedin.com/in/daniel-uvera-753098395/?utm_source=share&utm_campaign=share_via&utm_content=profile&utm_medium=android_app
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